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INSTITUTO TECNOLOGICO DE CONKAL
DEPARTAMENTO DE ECONOMICO-ADMINISTRATIVO

DICTAMEN DE ANTEPROYECTOS DE RESIDENCIAS PROFESIONALES

SEMESTRE

ENE-JUN

AGO -DIC

2025

NUM.

CONTROL

NOMBRE DEL
ESTUDIANTE

ANTEPROYECTO

EMPRESA

ASESORES

INTERNO

EXTERNO

DICTAMEN

FECHA DE
DICTAMEN

21800133

Alpuche Bote Edgar
Ediel

21800135

Chim Cen Mariana Abigall

M

DISENO DE
PROTOTIPO CON
SENSOR NPK PARA
LA MEDICION DE
NUTRIENTES Y
PARAMETROS EN

EL HUERTO
ESCOLAR DE
ACANCEH,

YUCATAN.

Instituto Tecnologico

de Conkal

Janet
Guadalupe
Pech dela
Portilla

Mario Rodolo
Chan Chi

ACEPTADO

TT-junio-2025

MPLEMENTACION DE
SENSOR NPK PARA EL
MONITOREQ DE
DIFERENTES TIPOS DE
SUELO EN AREAS DE
CULTIVO EN UNA
COMUNIDAD MAYA

Instituto Tecnolégico

de Conkal

Janet
Guadalupe
Pech dela

Portilla

Carlos
Humberto
Lopez May

ACEPADO

11-junio-2025
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3 C18800226 | Sanchez Sanchez Oscar H | MPLEMENTACION DE [ Insfituto Tecnolégico | Carlos Janet ACEPADO 11-junio-2025
Ulises PROTOTIPO PARA LA de Conkal Humberto Guadalupe
AUTOMATIZACION DE Lopez May Pech de la
RIEGO EN UN HUERTO
DEL MUNICIPIO DE |
SANAHCAT, YUCATAN.
4 21800136 elaPeraza Andrea ™ ENO DE Insfituto ._.mo:o_mu@%:o Carlos ACEPADO  [T1-junio-2025
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MEDICION DE
INUTRIENTES Y
PARAMETROS DEL
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En caso que uno o mas Anteproyectos sean rechazados se elaborara otro registro Unicamente con los anteproyectos redictaminados
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